
Df31
CR44993

Mapmodulin
CR44417

OstDelta
CR44416

RhoGAP93B
CR44178

−2

0

2

−2

0

2

AL3
.1

AL3
.2

aW
L3

.1

aW
L3

.2

AW
P.1

AW
P.2

aW
W

P.1

dW
L3

.1

dW
L3

.2

dW
W

P.1

dW
W

P.3

EL3
.1

EL3
.2

ELP
.1

ELP
.2

EW
P.1

EW
P.2

fG
L3

.1

m
GL3

.1

pW
L3

.1

pW
L3

.2

pW
W

P.1

pW
W

P.2

vW
L3

.1

vW
L3

.2

vW
W

P.1

vW
W

P.3

W
L3

.1

W
L3

.4

W
LP

.1

W
LP

.2

W
W

P.2

W
W

P.3

AL3
.1

AL3
.2

aW
L3

.1

aW
L3

.2

AW
P.1

AW
P.2

aW
W

P.1

dW
L3

.1

dW
L3

.2

dW
W

P.1

dW
W

P.3

EL3
.1

EL3
.2

ELP
.1

ELP
.2

EW
P.1

EW
P.2

fG
L3

.1

m
GL3

.1

pW
L3

.1

pW
L3

.2

pW
W

P.1

pW
W

P.2

vW
L3

.1

vW
L3

.2

vW
W

P.1

vW
W

P.3

W
L3

.1

W
L3

.4

W
LP

.1

W
LP

.2

W
W

P.2

W
W

P.3

lo
g1

0(
R

P
K

M
)

variable
sense
antisense


